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3) Par rapport à la stratégie de base à poids exponentiels: la stratégie ci-dessus n'a

pas besoin de connaître l'horizon (comme celle utilisant le doubling trick). Par rapport à

la procédure utilisant le doubling trick: meilleure constante + procédure évitant de réini-

tialiser brutalement l'algorithme aux temps de la forme 2m, ce qui paraît inacceptable en

pratique.

Correction de l'exercice 2

1) Employer la stratégie à poids exponentiels sur la classe G permet de garantir un

regret Rn ≤
√

n ln |G|
2 ≤

√
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2 .

2) Pour s = 1, nous retrouvons le résultat du cours, G étant alors l'ensemble des K
experts initiaux.


